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1) Itki Olctim Sistemi Nedir ?

itki 6lctim sistemi, motorlar ve pervaneler gibi itki tireten cihazlarin iirettigi itme veya
cekme kuvvetini hassas bir sekilde élgmek igin kullanilan bir diizenektir.

Bu sistemler, 6zellikle havacilik ve uzay alanlarinda, insansiz hava aracglari (IHA), jet
motorlari, roket motorlari ve uydu itki sistemlerinin performans testlerinde yaygin olarak
kullanilmaktadir.

Dogru itki 6l¢gtiimleri, bu araglarin tasarimi, gelistirilmesi ve gtivenligi agisindan kritik
6neme sabhiptir.

2)Itki Olctim Sistemi Kullanim Alanlart

Havacilik ve Uzay iHA'larin, jet ve roket motorlarinin itki performanslarinin
Sektorii degerlendirilmesi ve optimize edilmesi icin kullanilir.
Uydu Teknolojileri Uydularin yoriinge kontrolii ve manevra kabiliyetlerinin test

edilmesinde itki 6l¢iim sistemleri Onemli bir rol oynar.

Savunma Sanayi Fiize ve diger askeri hava araglarinin itki sistemlerinin
gelistirilmesi ve test edilmesinde kullanilir.




3) Itki Olctim Sisteminin Yapisi

Yiik Hiicreleri

itki kuvvetini algilayip elektrik sinyaline doniistiiren
sensorlerdir.

Veri Toplama ve
isleme Birimi

Yiik hiicrelerinden gelen sinyalleri toplayarak anlamli verilere
doniistiiren elektronik modiillerdir.

Montaj ve Sabitleme

Test edilecek motor veya pervanenin giivenli bir sekilde

Mekanizmasi sabitlenmesini saglar.
Kalibrasyon Dogru ve hassas olciimler icin sistemin periyodik olarak kalibre
Sistemleri edilmesini saglar.

Hassasiyet Ve Hiz

16 bit yiiksek hassasiyetli olciim kapasitesine ve saniyede 1000
ornekleme hizina sahiptir.




4) Itki Olctim Sisteminin Bulunus
Amaci

Hem iten hem de ¢eken motorlarin motor ve pervanelerinin itki kuvvetinin tek
tezgah lizerinde él¢lilebilmesini saglayan bir itki 6lciim sistemi gergeklegtirmektir.

Hem iten hem de ¢eken motorlarin itki kuvvetini glivenli gsekilde él¢en bir itki
6lctiim sistemi gerceklestirmektir.

Mevcuttaki sistemlere gére daha az parga ile itki kuvvetini él¢ebilen bir itki él¢iim
sistemi gerceklestirmektir.

Birebir oranda 6l¢ctiim yapabilen bir itki 6l¢ctiim sistemi gergeklestirmektir.

Yanlis montajlanma durumunda meydana gelebilecek kazalari 6nleyen gtivenlik
koluna sahip bir itki 6lciim sistemi gerceklegtirmektir.

Mevcuttaki sistemlere gére daha basit bir yapiya sahip olmasi ile islem adimlarini
azaltan ve dolayisiyla él¢iim i¢in gereken toplam siireyi kisaltan bir itki 6l¢iim
sistemi gergceklestirmektir.
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